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产品简介

产品生态

支持连接的机械臂：UR、Franka、XArm、RealMan、松灵

支持的数据采集方式：动捕手套、外骨骼手套、液态金属手套、视觉、VR（Meta Quest 3）

支持的仿真器：Pybullet、Isaac、MuJoCo

支持的接口：CAN、485

使用例子：ROS1、ROS2、Python

Linker Hand O7是一款具备7个自由度的高性能灵巧手，采用连杆传动方式与自研电
机驱动，在降低成本的同时保证基本的拉伸与操作能力，满足多种应用需求。
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地址：北京市海淀区中关村软件园二期14号楼君正大厦
          B1-103

电话：010-50951355

13811546370 / 13720091697 / 13720096040 
13811548270 / 13811981522/18600440988 
13810279720 /13581546145



规格参数

规格
自由度
关节数
传动方式
驱动方式
控制接口
重量
最大负载

工作电压
静态电流
空载运动平均电流
最大电流

重复定位精度
拇指最大抓握力

四指最大抓握力
拇指横向旋转范围

Linker Hand O7
7
7个主动，10个被动
连杆驱动
自研关节模块
CAN/RS485
700g
5kg

DC24V±10%
0.2A
0.5A
2A

±0.20mm
12N

12N
1.65rad（95°）
1.57rad（90°）
2.35rad/s（135°/s）

2.60rad/s（150°/s）
2.60rad/s（150°/s）
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四指弯曲角度
拇指侧摆速度
四指弯曲速度

拇指弯曲速度


